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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

La Direttiva Macchine

Il riferimento attuale € il DPR 459/96

Si applica alle macchine e ai componenti
di sicurezza

Obbligo di marcatura CE, fascicolo
tecnico e dichiarazione di conformita

Schneider Electric -sicurezza macchine — Pierluca Bruna — meeting 09 2



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

La Nuova Direttiva Macchine

Fine 2009 entra in vigore la nuova
Direttiva Macchine

Nuovo riferimento 2006/42/CE

Regolamentazione delle “"quasi macchine”
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

La Nuova Direttiva Macchine

Cambia la procedura di certificazione
delle macchine “qualita totale”

Aggiunta nell’allegato |V della Direttiva
per le unita logiche per funzioni di sicurezza

E’ definita una nuova figura, chi custodisce
il fascicolo tecnico
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

La UNI EN 954-1

Sicurezza del macchinario. Parti del sistema di
comando legate alla sicurezza. Principi generali di
progettazione

Categorie
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La 954-1 e cambiata, ci sono delle modifiche sostanziali

Schneider Electric -sicurezza macchine — Pierluca Bruna — meeting 09

5



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

La UNI EN 954-1

Sicurezza del macchinario. Parti del sistema di
comando legate alla sicurezza. Principi generali di
progettazione

Novita di questi giorni:
E’ in discussione il ritiro della EN 954-1 a fine 2009
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

Due nuove normative per classificare i
circuiti di sicurezza

ISO 13849-1 - Parti dei sistemi di comando
legate alla sicurezza, principi generali per la
progettazione

CEIl EN 62061 - Sicurezza funzionale dei
sistemi di comando e controllo elettrici,
elettronici ed elettronici programmabili correlati
alla sicurezza
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1

La nuova norma ha un’approccio di tipo
probabilistico, definisce cinque livelli di prestazione

Il Performance Level e’ la capacita della
funzione di garantire la prestazione
asseg n atag I i . Table 3 — Performance levels (PL)

Average probability of dangerous failure per hour

PL 1/h
a =105 to < 10~
b = 3% 10%to < 1073
C =10%to <3 x 1078
d =107 toa < 1078
e =10%ta <1077
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La nuova normativa per la

ISO 13849-1

sicurezza delle macchine

Come si assegna il Performance Level obiettivo?

PL,
L
P1
- a
F1 -
S1 N P2 -
P1 | b
F2 -
1 P2 _
®————
P1 - C
F1
-]
P2
L
S2 =% d
F2 o
P2 - e
Key Risk parameters:
5 i finj
1 starting point for evaluation of safety function’s SE_VEFII‘," o Injury ) .
contribution to risk reduction 51 slight (normally reversible injury)
L  low contribution to risk reduction 52 serious (normally imeversible injury or death)
H high contribution to risk reduction F  frequency andfor exposure to hazard
PL, required performance level F1 seldom-to-less-often and/or exposure time is short
F2 frequent-to-continuous and/or exposure time is long
P possibility of avoiding hazard or miting harm
P1 possible under specific conditions
P2 scarcely possible

Figure A.1 — Risk graph for determining required PL, for safety function



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
Il Performance Level del sistema di comando

dipende:

Struttura del sistema (Categoria)

Affidabilita dei componenti (MTTF)

Capacita di rilevamento dei guasti (DC)

Guasto di causa comune (CCF)
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
Il Performance Level dipende:

Struttura del sistema: categoria di appartenenza
B,1,2,3 0 4 - test ciclico ridondanza

Q

N KMT

penodico
KMZ

] L*

'y

Moaovimento pericoioso
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
Tempo medio al guasto pericoloso (MTTF)

Mean Time to dangerous failure - Affidabilita del
componente tempo medio di operazione del
sistema senza difetto pericoloso esistono tre livelli:

Table 3 — Mean time to dangerous failure (MTTF)

denotation of mean time to range of MTTF4
dangerous failure

low 3 years < MTTF4 < 10 years
medium 10 years < MTTF4 < 30 years
high 30 years < MTTF4 < 100 years
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
Copertura Diagnostica (DC)

Diagnostic Coverage - Capacita di rilevamento dei
guasti: rapporto tra la probabilita di rilevamento dei
difetti pericolosi e il totale dei difetti pericolosi del

S I Ste m a Table 4 — Diagnostic coverage (DC)
ccjg\r)g::ggn of diagnostic range of DC
none DC < 60%
low 60% < DC < 90%
medium 90% < DC < 99%
high 99% < DC
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
Guasto di causa comune (CCF)

Common cause failure - Viene assegnato un
punteggio percentuale per ogni possibile guasto di
causa comune eliminato (segregazione, diversita
ecc.)

Table F.1 —S gp ess and quantification of m q CCF
No. Measure against CCF S
1 Separation/ Segregation
B o C C F Physical separation between signal paths:
separation in wiring/piping
sufficient clearances and creep age distances on printed-circuit boards.
Diversity

Different technologies/design or physical principles are used, for example: 20
i nel programmable electronic and second channel hardwired,
ind of initiation,

pressure and temperature,

Measuring of distance and pressure,

digital and analog.

Components of different manufactures.

3 Design/applicationfexperience

Schneider Electric -sicurezza macchine — Pierluca Bruna — meeting 09 3.1 | Protection against over-voltage, over-pressure, over-current, etc. 15

3.2 |Components used are well-tried.



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

ISO 13849-1
. e . 1 MTTF, of each channel = low
Definizione del Performance Level 2 wrr;orcach channel = medium

3 MTTF of each channel = high
PL 4

E3 1

Cat. B Cat. 1 Cat, 2 Cat, 2 Cat, 3 Cat. 3 Cat. 4
DCygnone  DCy none  DCy g low DGy, medium DG, low DTy, medium DC,,q high



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061

La nuova normativa e destinata alla progettazione e
alla validazione dei Sistemi di Controllo Elettrici
Relativi alla Sicurezza

L’'evoluzione dei sistemi di controllo verso
tecnologie complesse elettroniche impone un nuovo
riferimento normativo
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061

La presente norma internazionale definisce un
approccio di tipo probabilistico alla sicurezza
introducendo i S.|.L. derivati dalla IEC 61508

Prescrive la progettazione e lo sviluppo dei
sottosistemi ed il comportamento dello SRECS in
presenza di un’avaria
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061

S.l.L. (Safety Integrity Level)

Livello di integrita della sicurezza dei Sistemi di
Controllo Elettrici Relativi alla Sicurezza (SRECS)

Livello di integrita della sicurezza

Probabilita di un guasto pericoloso per ora (PFHp)

3

=10 a< 107

2 10-Ta < 10-°

=10-Fa < 10-°
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061
Assegnazione del SIL obbiettivo

Stima del rischio
Frequenza e durata dell’esposizione

Probabilita di evitare o limitare il danno

Probabilita del verificarsi di un’evento pericoloso
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061
Assegnazione del SIL obbiettivo

Stima del rischio e classificazione della gravita:

Consequenze Gravita (Se)
Irreversibile: morte, perdita di un occhio o di un braccio 4
Irreversibile: rottura di uno o pil arti, perdita di une o pid dita 3
Reversibile: richiede l'intervento di un medico 2
Reversibile: richiede le cure di un pronto soccorso 1

Frequenza e durata dell’esposizione

Frequenza e durata dell’esposizione (Fr)
Frequenza dell’'esposizione Durati_i
=10 min

=1h A

Da=1has=1giomo 5

Da = 1 giorno a £ 2 settimane 4

Da » 2 seftimane a = 1 anno 3

= 1 anno 2
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061
Assegnazione del SIL obbiettivo

Probabilita del verificarsi di un’evento pericoloso

Probabilita dell’evento pericoloso Probabilita (Pr)

Malto alta 5
Probabile

4
Fossibile 3
Scarsa 2

1

Trascurabile

Probabilita di evitare o limitare il danno

Probabilita di evitare o limitare il danno [Av)

Impossibile b

Scarsa 3

Probabile 1



La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061
Assegnazione del SIL obbiettivo

Documento numero:

Valutazione del rischio e misure di sicurezza Parte di;
Frodotto: [ [ Valutazione del rischio prima delle misure
Emesso da: || Valutazione intermedia del rischio
Datar Agrea nera = Misure di sicurezza richieste | | Valutazione del rischio a posteriori
Area grigia = Mizure di sicurezza raccomandate
Lonseguenze Grawvia Llasse Cl Frequenza e Probakilita del- EVianita

Se 3-4 -7 [ B-10T17-13714-15 durata Fr I'evento pericoloso Pr Ay
Wore, perdita di un occhio o di un braccio 4 SiIL2 SIL2 SiL2  SIL3 ==1h ] Molto alta ]
Fermanente: perdita di dita 3 SiL1 SIL2 Da=1ha<=gioms |5 Prohahile 4

. _ La=Tawormoa <=2 o o
Feversihile: intervento medico 2 gL 1 setfimane 4 Possibile 3|  Impossibile 5
Da = 2 s=tiimane a
Reversihile: pronto soccorso 1 <=1 anno 3 3carsa 2 Fossihilz 3
=T anno 2 Trascurahile 1 Frobahile 1
Sene |Fercaldy Fericolo 58 Fr Fr AN Cl Misura di sicurezza Siouro
Mo. Mo,
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061 Esempio assegnazione SIL obiettivo
Totale=11........ SIL2

Stima del rischio e classificazione della gravita: 3
Probabilita del verificarsi di un’evento pericoloso: 3
Frequenza e durata dell’esposizione: 5

Probabilita di evitare o limitare il danno: 3

Documento numero:

Valutazione del rischio e misure di sicurezz 4 FParte di:
Frodotto: [[Valutazione del rischio prima delle misure
Emesso da: ||Valutazione intermedia del rischio )
Data: Agrea nera = Misure di sicurezza richieste || Valutazione del rischio a posterior
Area grigia = Mizure di sicurezza raccomand 4e
Conseguenze Gravita Classe Cl Frequenza e Probalilita del- =R ]
Sa -4 T 5-7 ] &-10 - J-15 durata Fr I'everto pericoloso Pr Ay
Wone, peﬁlla di un occhio o di un braccio 4 SiL2 SIL2  SIL2 b SIL3 ==1h 5 Wiolto alta b
Permanente: perdita di dia 3 sIL @ Bl o> in---ooo |5 Probanie 4
L . La=1Tgomoca ==2 e .
Reversibile: intervento medico 2 SIL1 SIL2 setfimane 4 Fossibile 3|  Impossibile 5
I Da = 2 setiimane a o
Reversibile: pronto soccorso 1 SIL 1 <=1 anno 3 Scarsa 2 Fossibile 3
=T anno 2 Trascurahile 1 Probabile 1
sene |Fencold) Fencolo Se Fr Fr Ay [ IWisura di sicurezza Sicuro
Mo. Mo.
23




La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

CEI EN 62061
Realizzazione del Sistema di comando di sicurezza

Scomposizione dello SRECS in sottosistemi, la
norma identifica 4 architetture principali

Definizione dei seguenti parametri:
- Tasso di guasto ricavato dallMTTF o dal B10
- Tolleranza all’avaria dell’hardware
- Copertura Diagnostica
- Verifica Periodica e ciclo di vita
- Suscettibilita ai guasti di causa comune 3
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Quando applicare la EN 62061
e quando la ISO 13849-1?

Tabella 1 — Applicazione suggerita della IEC 62061 e della ISO 13849-1 (in revisione)

Tecnologia che realizza la(e) funzione(i)
di controllo relativa(e) alla sicurezza

IS0 13849-1 (in revisione)

IEC 620861

Non elettrica, es. idraulica

X

Non contemplata

Elettromeccanica, es. relé, o elettronica
non complessa

Limitata ad architetture designate
{vedere Nota 1) e fino a PL=¢e

Tutte le architetture e fino a SIL 3

Elettronica complessa, es.
programmabile

Limitata ad architetture designate
(vedere Nota 1) e fino 2 PL=d

Tutte le architetture e fino a SIL 3

A in combinazione con B

Limitata ad architetture designate
(vedere Nota 1) e fino a PL=e

X vedere Nota 3

C in combinazione con B

Limitata ad architetture designate
{(vedere Nota 1) e fino a PL=d

Tutte le architetture e finoa SIL 3

C in combinazione con A, 0 Cin
combinazione con Ae B

X vedere Nota 2

X vedere Nota 3

La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

“X* indica che questa voce & trattata nella Norma indicata nell’intestazione di colonna.

NOTA 1 Le architetture designate sono definite nell'Allegato B della EN ISO 13849-1(rev.) per fornire un approccio
semplificato alla quantificazione dei livelli di prestazione.

NOTA 2 Per I'elettronica complessa: Utilizzare architetture designate in conformita alla EN ISO 13849-1(rev.) fino a
PL=d o qualsiasi architettura conforme alla IEC 62061.

NOTA 3 Per la tecnologia non elettrica, utilizzare come sottosistemi parti conformi alla EN ISO 13849-1(rev.).
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

SCHNEIDER ELECTRIC E ICEPI HANNO
SVILUPPATO IL SOFTWARE EASY SAFE CALCULATOR

Permette di realizzare le funzioni di
sicurezza in base alla nuova ISO 13849-1

Calcola attraverso un data base il et
Performance Level della macchina L L

Stampa e certifica il progetto realizzato N
(ICEPI ente notificato) —
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La nuova normativa per la sicurezza delle macchine

mmmmmmmm

EASY SAFE CALCULATOR

E’ lo strumento necessario per soddisfare I'esigenza del
cliente dettata dalle nuove norme (entrano in vigore a fine

anno)

Tutti i componenti Schneider Electric sono contenuti nel
database

E’ gratuito a differenza di altri software sul mercato

Vediamolo insieme!,
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% Schneider Electric - Easy Safe Calculator, (DEMO VERSION) - 0.3.82

eider

Electric

Progetto Performance Level

%:) Seleziona progetto @ Muowo progetto Elimina pragetta

R{ 0 4




Annulla



SUTOMATICA

%Q Seleziona progetta @ Muoo progetto Elimina progetka




Performance

Level obiettivo PLr {Tabella A1 EN 13848-1)

P1 a
F1
p2
51
P1 b
F2
p2
] P1 c
F1
p2
52
P1 d
F2
p2

S = Risultato delllincidente

" 51 = Lezione legoera

52 = Lesione zenia ed ineversibile o marte
di una perzona

F = Presenza nella zona pericolosa
" F1 =Darara ad abbaztanza frequente

" F2 =Da speszo a permanente

P = Possibilita di prevenzione
[ P1 = Pozsibile in alcune cirocostanze

I P2 = Quaszi impozsibile



H [ |

Sottosistemi per la funzione di sicurezza EMERGENZA

ehco sottosistemi Trova ...

HHEIDER ELECTRIC

El

@ Muovo sottosistema

Iﬂ Elimina soktosistems

—#) ®IJSLPZ EARRIERE

| Lljlgilj:
I ©PSAC
T “PSaF
I #PSAFL
T #PSAE
I #P5aR
T #PSAT [uscite cat.0)
I #PSAT [uscite cat.1)
I #PSATE [uzscite cat.0)
I #PSATE [uscite cat.1)
T =Ps5ay
T #P5&x
I ®PSBC
I #PSEF
T #P5CM
I #PSDME
I #PSDME
I #PSECH
I #PSECF
I #PSFE
T #PSMC1E [uscite rel2)
T #PSMC1E [uscite hransistor]
T #PSMC32 [uscite reld)
T #PSMC32 [uscite bansiston)
T =PSP

Fa

hd

Sattozisterna

Cateqaria

PL

PFH




W oo |

Sottosistema [FUMNLGL <B4

| PL-PFH

Calcola MTTFd X

2hC0 COMponehti Trova ...

HHEIDER ELECTRIC j

| |hput

—) ®B4 /~B5ARRESTO EMERG.

—) ®B4/<E5 PULSANTE

—) ®C FINECORSA

—&) ®C5 INTERR.SICUREZZ4,

—&) ®CSDM MaGMET SICUR

—& ®USLE/D BARRIERE

—&) ®¥USLFZ EARRIERE

—&) ¥v2C ARRESTO EMERGENZS
| Logic
| Output

_®

Input - Ch. 1

Input - Ch. 2

I I

Categoria MTTFd ¥ | I:l||

ccr [l ocoarm | |

XB4 F<B5 ARRESTO EMERG.

f+ [acalcalare

B10D

Ore di utilizzo &l giomo

Giarni di wtilizzo allanno

Intervallo fra un'operazione & la
zucceszsiva [tempo ciclo in
zecondi]

" |

“alore comprezo tra 0 e 24

" |

Yalore comprezo tra 0 e 365

" |

Cutput
Cutput - Ch 1
Output - Ch, 2
g CCF | A Dettagio | [ CalcolapL



W oo |

Sottosistema [FUMNLGL <B4

| Calcolo DC X

2hC0 COMponehti Trova ...

HHEIDER ELECTRIC j

| |hput
—) ®B4 /~B5ARRESTO EMERG.
—) ®B4/<E5 PULSANTE
—) ®C FINECORSA
—&) ®C5 INTERR.SICUREZZ4,
—&) ®CSDM MaGMET SICUR
—& ®USLE/D BARRIERE
—&) ®¥USLFZ EARRIERE
—&) ¥v2C ARRESTO EMERGENZS
| Logic
| Output

Iy |

Input - Ch. 1

Input - Ch. 2

| PL-PFH | | l

Categoria MTTFd ¥ | I:l||

ccr [l ocoarm | |

Il DC (Diagnostic Coverage) & la capacita
di rilewvamento dei quasti:

rapporto tra la probabilita di rilevamento
dei difetti pericolosi e il totale dei difetti
pericolosi del sistema.

_@

w OC 0

Il walore del OC dev'ezszere
EEQIEEE0 N percentuals

" ['a norma

| [

OC (%)

0 |

Salva ‘ Aninulla

Cutput
Cutput - Ch 1
Output - Ch, 2
g CCF | A Dettagio | [ CalcolapL



TPElectric
Misure per evitare il guasto di causa comune {CCF)
1 Separazionefseqgregazione
15 separazione fisica fra i percorsi del segnale:
- separazione nel collegamenti/condutiura,
- sufficienti distanze supericiali ed in ana nei circuiti stampati.
« S| ¢ HND Domanda successiva »» :
Punteggio totale Mizure per evitare CCF
65 o supenore Soddisfa 1 requisiti.
Inferiore a b5 Proceszso non nuscito => scegliere misure q




L | d FL PFH 8.90E-09
Sottosistemi per la funzione di sicurezza EMERGENZA
sistemi Trova ...
ELECTRIC -] () Mugvo sottosistema

Sottosisterna Categona FL FFH

2 le 42908 o

ig iCalcola PL della Funzione

el 7=~ oy |



chneider Electric - Easy Safe Calculator - 1.0.0

cching  [B | Schneide

done  [EMERGENZA TPElectr

|
(3] n[e] [ e

Sottosistemi per la funzione di sicurezza EMERGENZA

ehco sottosistemi Trova ...
HMEIDER ELECTRIC j @ Muowvo sottosistema E Elimina sotbosistem:
i Sottazisterna Cateqaria PL FFH |
=B 3 e 4,29E-08
T <PsarF 4 e 3.19E-09
T =PSAE
T =P5aR

T #PSAT [uscite cat.0)

I #PSAT [uscite cat.1)

I #PSATE [uzscite cat.0)

I #PSATE [uscite cat.1)

T =Ps5ay

T #P5&x

I ®PSBC

I #PSEF

T #P5CM

I #PSDME

I #PSDME

I #PSECH

I #PSECF

I #PSFE

T #PSMC1E [uscite rel2)

T #PSMC1E [uscite hransistaor]
T #PSMC32 [uscite relg)

I #PSMC32 [uscite hransistaor] =
I #PsSmMP ig alcola PL della funzione
I <Ps0T M =

Ld 40k




cchina |-‘f-"- | Sottogizterna [COMTATT | PL - PFH . Ijl SChnEIdE

Ziane |EMEHGEN2-"1"- | Cateqgoria MTTFd Y] | |:|| | ﬁ Electr

PL[d] PL[e] PPH[ 890E0H | ] |
' Calcola MTTFd '
_@ Contattore carico minimo
=hic0 componenti Trova ... Cutput
BELLA C1-EM138431 j
~
| |hput
| Logic [nput - Ch. 1 Output - Ch. 1
| ]
Output + Da calcolare
3 Componente idraulico
3 Componente meccanico B10D | |
3 Componente preumatico
3 Contattore canico minimo |EI |
3 Contattore canico nominale Ore di utilizzo al giorno
3 Relé & mini-contatton con carco Yalore compreso tra 0 e 24
A el ifi-contattar i
&+ Relt e mini-contattor con carnico Giomi di utiizzo allanno |I:| |
Yalore comprezo tra 0 e 365
Intervallo fra un'operazione & la 0
zucceszsiva [tempo ciclo in | |
zecondi]
MTTFD
Input - Ch. 2 0 | Output - Ch, 2
Annulla ‘
g CCF | A Dettaglo | [J CalcolapL




Sottosistemi per la funzione di sicurezza EMERGENZA

ehco sottosisteni Trova ...
HMEIDER ELECTRIC j \x._j) Muowvo sottosistema ',il Elimina sottosistem:
| Logic ~ Sottazisterna Cateqgoria PL PFH |
i i CONTATTORI (1] 3 : 42908
i ﬂFLINGEI CAT.4 (1] 3 e 4, 29E-08
=PSAF 4 319E-03
T #PSak o ®
T =P5aR

T #PSAT [uscite cat.0)

I #PSAT [uscite cat.1)

I #PSATE [uzscite cat.0)

I #PSATE [uscite cat.1)

T =Ps5ay

T #P5&x

I ®PSBC

I #PSEF

T #P5CM

I #PSDME

I #PSDME

I #PSECH

I #PSECF

I #PSFE

T #PSMC1E [uscite rel2)

T #PSMC1E [uscite hransistor]
T #PSMC32 [uscite relg)

I #PSMC32 [uscite hransistor] ;
I #PsmMP L[j alcola PL della Funzione
3 <PS0T \ =




!

<]

Sottosistemi per la funzione di sicurezza EMERGENZA

ehco sottosistemi Trova ...

HHMEIDER ELECTRIC j

| Logic L Sattozistena
M <PSAC FA CONTATTOR
| i P FUNGO CAT 4
01 #PserL T =Psar
T #PSAE
I #P5aR

T #PSAT [uscite cat.0)

I #PSAT [uscite cat.1)

I #PSATE [uzscite cat.0)

I #PSATE [uscite cat.1)

T =Ps5ay

T #P5&x

I ®PSBC

I #PSEF

T #P5CM

I #PSDME

I #PSDME

I #PSECH

I #PSECF

I #PSFE

T #PSMC1E [uscite rel2)

T #PSMC1E [uscite hransistor]
T #PSMC32 [uscite relg)

I #PSMC32 [uscite hransistor]
I “PSHP

I =PsOT
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Performance Level obhiettivo

Performance Level calcolato
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Hai raggiunto il Performance Lewvel

abiettivo.
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M Elimina soktosistems
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Calcola PL della Funzione
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Stampa funzione di sicurezza
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7 |Easy Safe Calculator VYersione Demo 0.3.82
8
9 |CALCOLOD FUNZIONE DI SICUREZZ A COM RIFERIMENMTO ALLA UNI EM 13849-1
10
11 |AZIENDA: ROSSI PROGETTISTA: BIANCGO
12 |DATA; 23/02/2009
13
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15
16
17 |1l Perfarmance Level (PL) calcolato realizzato con i sottosistemi sottodescritti ha raggiunto il
18 |Performance Level ohiettivo "e" & PFH=8,90E-08
19
20 |Di sequito i sottosistemi realizzati nella funzione con i valori di Performance Level:
21
27 |Sottosistema Cat PL PFH 1
23 |[RPSAF 4 = 3,19E-09
24 [CONTATTORI (1) 3 = 4,29E-08
26 [FUNGO CAT 4 (1) 3 = 4,29E-08
2%

k2
|

Il software Easy Safe Calculator @ stato swiluppato in collaborazione con ICEPI Spa (Istituto
Certificazione Europea Prodotti Industriali), Organismo Notificato n® 0066 che ha provveduto a
werificare |a rispondenza ai requisiti della norma EN IS0 13849-1: 2006, In particolare é stato
werificato il calcolo del tempo medio al guasto pericoloso (MTTFd) & della copertura diagnostica
media (DC) del sistema al fine di determinate il PL {Performance Level) della funzione di
cicurezza. Resta respansabilita dell'utilizzatore farnire dati carretti per |a loro determinazione,
guvero la stima di DC e di MTTFd dei singali componenti.

28

Il software Easy Safe Calculator non & in grado di walutare gli aspetti gualitativi (la stima dei
W 4 » WM\PL { DESCRIPTION / |«

Pronto
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EI . Schneider
4| 1 p]. 3 Electric
5 |

5

¢ |Easy Safe Calculator Yersione Demo 0,3.82 |

8
EElencu caratteristiche dei sottosistemi utilizzati per la funzione di sicurezza EMERGENZ A,

10
11| Sottosistema: XPSAF
| 12 |Riferimento; ®PSAF Marca: SCHMEIDER ELECTRIC
| 13 |Descrizione: Modulo emerg/ripari cat.4 - 3 uscite
14 Cati 4 PLie PFH: 3,19E-09

15
16 | Sottosistema: CONTATTORI {1)
17 |MTTFd: 100.00 DC: 99.00% Cat: 3 PLie PFH: 4,29E-08 CCF: 65

18 W
19 |Canale 1/(MTTFd: 833,33) E! : b'l d I 't : t t
|20 |Riferimento: Contattore carco minimo Marca: GEMERICO scarlca I e a SI o In erne
| 21 |Descrizione: Contattore a carico minimo

22 [MTTFd: 833.33 DC: 99.00% = u u
23 B10d: 2.008+07 www.schneider-electric.it
|24 |Ore (h): 20
| 25 |Giorni ¢d): 200
|26 |Cicla {s): 60

2
| 28 |Canale 2 (MTTFd: 833,33) . . .
|29 |Riferimento: Contattore carico minimo Marca: GEMERICO II S M h
| 30 |Descrizione: Contattore a carico minimo ne a SeZIone Icu rezza acc Ine
|31 |MTTFd: 833.33 DC: 99.00% y

32 |B10d: 2.00E+07 H H H
e all’interno di Automazione e
| 34 |Giorni (d}: 200
| 35 |Ciclo {=): 60 C t II
E ontrolio -
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Approccio alla nuova normativa
macchine con Easy Safe
Calculator

GIRAZIE PER L ATNEINZIONE!

Pierluca Bruna

Product Manager Safety & Atex SChI’]eider
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